
FÍSICA: LEIS DE NEWTON 
 

 

Força é uma grandeza física vetorial. A força é a causa 

que produz num corpo variação de velocidade e, 

portanto, aceleração. 

No Sistema Internacional é medida em newtons (N). 

Para um sistema de forças: ...FFFres  21



 

AS LEIS DE NEWTON 

Primeira Lei: Princípio da inércia 

Todo corpo continua em seu estado de repouso ou de 

movimento uniforme em uma linha reta, a menos que 

seja forçado a mudar aquele estado por forças 

aplicadas sobre ele. 
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Segunda Lei: Princípio fundamental da dinâmica 

A resultante das forças aplicadas a um ponto material 

é igual ao produto de sua massa pela aceleração 

adquirida:  

  
⃗⃗⃗⃗       

A força resultante e a aceleração, sempre têm mesma 

direção e mesmo sentido. 

Terceira lei: Princípio da ação e da reação 

Sempre que dois corpos quaisquer A e B interagem, as 

forças exercidas são mútuas. Tanto A exerce força em 

B como B exerce força em A. A interação entre corpos 

é regida pelo princípio da ação e da reação. 

A toda ação corresponde uma reação de mesma 

intensidade e mesma direção, mas de sentido oposto. 

As forças do par ação-reação sempre atuam em 

corpos distintos. 

 

 

AS PRINCIPAIS FORÇAS DA DINÂMICA  
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APLICAÇÃO DAS LEIS DE NEWTON 

(“BLOQUINHOS”) 

Na Dinâmica, a resolução da maioria dos problemas 

que envolvam corpos sujeitos a forças é feita de 

maneira semelhante e exige a aplicação das três leis 

de Newton. 

Devemos iniciar a resolução representando o 

diagrama de corpo livre para cada corpo que constitui 

o sistema. A representação das forças que atuam em 

cada corpo corresponde à aplicação da terceira lei de 

Newton ou princípio da ação e reação.  

O passo seguinte consiste em verificar em que direção 

a velocidade vetorial do corpo é constante (repouso 

ou MRU). Nessa direção, devemos impor, pelo 

princípio da inércia ou primeira lei de Newton, que 

     ⃗ . 

Finalmente, aplica-se a segunda lei de Newton ou 

princípio fundamental da dinâmica,         , à 

direção na qual a velocidade vetorial varia, ou seja, 

àquela em que existe uma aceleração. 

 


